Model prenosového vedeni

1. Branintv model bezeztratového prenosového vedeni
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e piiklad - oboustranné neprizptusobené vedeni:
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reSeni nasledujicich ¢tyr rovnic pro ¢tyri neznamé
v1(t) = Zyi1(2) +va(t — Tp) + Zyis(t — T ),
Uz(t) = ZO lz(t) + Ul(t — TD) + ZO ll(t — TD ),
(definiéni rovnice)
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poskytne analytické reseni:
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2. Fyzikalni LRCG model slozeny z jednotlivych sekei
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5 sekci 20 sekci

10 sekci 25 sekci

15 sekci 30 sekci



e standardni kriterium:
perioda nejvyssi vyznaéné harmonické slozky
prenaseného signalu by méla byt o rad delsi nez je
zpozdéni jedné sekce prenosového vedeni

* Giacolettovo kriterium:
tento pomér musi byt prinejmensim 2

* kompromisni a praktické kriterium:
pomér délky periody nejvyssi vyznacéné harmo-
nické slozky prenaseného signalu a zpozdéni jedné
sekce prenosového vedeni je nastaven 8



Jde jednak o kompromis mezi 10 a 27ra dale pri této
hodnoté vychazeji pro ¢tvrtvinné vedeni presné 2
vnitrni sekce. Pocet vnitinich sekci prenosového
vedeni je tedy definovan jednoduchym vztahem
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