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definice rozdilu mezi namérenymi a prolozenymi:
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definice rozdilu mezi namérenymi a prolozenymi:
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minimum funkce vice proménnych:

gradS =) 2R, gradR, =0
k=1



ResSeni dlohy zobecnénou metodou nejmensich ¢tverci




ResSeni dlohy zobecnénou metodou nejmensich ¢tverci

odchylky R](gl ) v 1-té iteraci optimalizace rozvineme
pomoci MacLaurinovy rady

i 1 Axl!

ngl) ~ 71, + ﬂ,...,% :
R T Wt
_Axn —

Vv *\ /

r, = Rk(x(l)), i’j = ?jf (x(l))



po dosazeni tohoto vztahu do tivodni rovnice dostaneme
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zanedbame-li 1 v této rovnici vliv druhych derivaci



rovnici prepiSeme do tvaru

k

)

=1

On, o, O, o,

o, ox; 7 o o,

NI
2o

k=1“"1

rk,i: 1,...,n



rovnici prepiSeme do tvaru
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coz lze vyjadrit prehlednéji v maticové formé
JTT MY =T 1=1,...,1
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coz lze vyjadrit prehlednéji v maticové formé
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v praxi se tato metoda kombinuje s metodou gradientni
A = 2 Tr 1=1,..,1

max



coz lze vyjadrit prehlednéji v maticové formé
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v praxi se tato metoda kombinuje s metodou gradientni
M =20 r 1=1,...,1

max
do finalni Levenbergovy-Marquardtovy modifikace:

(JTJ + ¥ I)Ax(l) —_JTr 1=1..1

max



